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产品型号 海星注射水下机器人 

控制箱 

系 统 PC 操作系统 

重 量 12kg 

尺 寸 长×宽×高：502mm×400mm×171mm 

防水等级 IP54 

显示屏 15.6寸液晶显示屏 

处理器 
Intel i7 处理器、4G 内存、120G固态硬

盘，Windows 操作系统，预安装系统控制软件

和驱动程序 

控制器 
2.4G 无线连接，4米有效距离，工业级手柄

控制器，控制潜器水下运动等 

状态显示 
显示视频，日期、时间、水深、艏向、温湿

度，当前运行模式等等 

电 池 自带电池可供电 3小时 

外接电源 220V(50Hz) 交流电，功率≥550W 

预留接口 USB 接口； RJ45 网口，可实现远程遥控和数
据物联 

潜 器 

使用环境 海水及淡水中均可使用 

耐 压 150 米水深 

重量 9.5kg 

尺寸 长×宽×高：450mm×290mm×220mm 

航 速 静水速度 3 节 

外壳材料 强化 PVC-U 及阳极氧化铝 
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保护框架 高强度压缩聚丙烯 

摄像机 

共两个，1 个前置摄像机和 1 个后置摄像机 

1080P 高清数字摄像机； 

彩色 0.1Lux、黑白 0.05Lux，彩色黑白双模

式。 

成像元件 Sony 1/2.8”CMOS 

2.8mm 焦距； 

云 台 前置摄像机安装在云台上，运动水平 90度、

垂直 90度 

照 明 2 个 LED灯，≦1000Lux，照明角度 120° 

推进器 共 4 个，水平 2个， 垂直 2 个， 

前推力 3kgf，垂直推力 3kgf 

传感器 

温度传感器，高精度±0.2°，实时监测水温 

压力（深度）传感器，误差±2%F.S. 

温湿度传感器，实时监测潜器内部温湿度状

况 

漏水检测传感设备， 实时检测舱内密封情况 

罗盘 内置姿态罗盘航向传感器，航向精度±3°，

实时监测艏向及水下姿态。 

自动功能 自动定深、自动定向功能 

电池 自带锂电池可供电 3 小时 
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包装箱 
派力肯防水箱（795mm×518 mm×310 mm）； 

防水等级 IP67 

绞车电缆 

线 缆 
标准 150米零浮力电缆（最大可加长 200

米） 

直 径 7mm 

重 量 4.2kg/150m 

抗拉强度 100kg,内有凯夫拉丝加强 

专用绞车 高强度压缩聚丙烯，≤150m 线缆专用 

绞车重量 5kg（不带缆） 

绞车尺寸 长×宽×高：450mm×330mm×370mm 

注射器模组 

注射器模组质量 约 6KG 

注射针头外径 2mm 

注射量 5ml~10ml/次 

注射时间 约 5s/次 

药剂携带量 500ml 

尺 寸 长×宽×高：502mm×400mm×200mm 
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产品名称 互花米草幼苗清除机器人 


机器人整机 


外形尺寸 约长 1500mm*宽 1000mm*高 1500mm 


最大速度 3KM/H  


越障能力 40CM 


爬坡能力 30 度 


瞬时涉水 50CM 


满载工作时间 ≥4h 


远程遥控距离 3KM 


控制性能 可以根据规划自主运动，也可手动遥控运动 


电池更换时间 
≤15min（所有电量从本电池提供，备用一组电


池，可快速更换） 


耐腐蚀性 耐海水腐蚀 


通讯性能 
可以和后台，现场进行数据交流（包括平台各


项参数及报警信息等）和实时显示 


适应泥地软硬情


况 


>400kg/㎡承载力的泥地可以正常运动（参考白


沙河入海口地况） 


底座平台以上防


护等级 
达到或优于 IP54 


机器人底座平台 


结构 履带平台 
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外形尺寸 约长 1500 mm*宽 1000 mm *高 500mm 


重量 约 200kg 


负载能力 约 200kg 


平台防护等


级 
达到或优于 IP67 


自主导航系统 


GPS+惯性导航 IMU 惯性测量模块、GPS+北斗导航模块 


激光雷达 国产 3D 16 线 


检测距离 0.1 ~ 40m 


精度 0.1 – 10m : ±30mm, 10 – 40m : ±50mm 


重复精度 1mm 


扫描范围 270º 


扫描速度 25ms 


软件 自主定位和导航软件开发库 


安装 安装支架 


避障需求 地面以上障碍物，地面以下潮沟等 


具备功能 
可以在后台和现场进行人工设定区域和规划轨


迹等 
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通讯性能 
可以和后台，现场进行数据交流（包括导航各


项数据及报警信息等）和实时显示 


米草去除系统 


除根深度 >5cm 


清除效率 单棵幼苗处理时间<30S/棵 


识别准确率 >80% 


拔除成功率 >70% 


识别功能 
具备米草识别功能，能和碱蓬等其他植物区分


开，只清除米草  


除根功能 除根并且回收 


控制性能 可以自主识别除草，也可手动遥控除草 


深度摄像头 可以识别米草，并能取得米草根部坐标 


通讯性能 
可以和后台，现场进行数据交流（包括本系统


各项参数及报警信息等）和实时显示 


附加功能 
可以更换或兼备喷洒模块，试剂携带量达到


20L，喷洒速度可调节 


视觉监控系统 视频及数据链路云平台，可以和后台，现场进
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行视频实时显示 


覆盖周围全景信息 


控制主板 


机器人整体控制和逻辑运算，可以进行底部平


台控制，导航规划控制，米草识别、定位及拔


除控制，通讯控制（含后台和现场） 


功能小板 各个功能模块，算力板等 


通讯系统 


1. 可以和后台双向通讯； 


2. 可以和现场双向通讯，保证在没有 4G信号情


况下通信距离达到 3km 


控制系统 


可以实现无人为操控的自主作业控制； 


可以实现后台和现场对机器人系统的手动控


制； 


两种控制方式可以人为切换。 


电池 


动力锂电池  24V或 48V 


单组电池工作时长>4h，具备 15min 内快速电池


更换能力，备用一组电池，保证每天能达到 8h


工作时长 


配备充电系统 大功率，快速充电 
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环境状况 海滨 河滩等 


工作温度 -10℃~60℃    


存储温度 -20℃~60℃    


二次开发 


二次开发接口，包括后台无人机数据，气象信


息指令，音视频信息以及各种传感器信号的获


取和控制等 
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产品型号 履带式水下爬行器 


控制箱 


重 量 12.5kg 


尺 寸 长×宽×高：508mm×400mm×187mm 


防水等级 IP54 


显示屏 
15.6寸液晶显示屏（高亮显示屏 1050nit，日光下
可见） 


内置主机 
Intel i5-7200U 处理器、8G 工业级内存、1T 工业


 


控制软件 


操控水下机器人，状态显示，显示视频，时间日期，深度，


航向、俯仰、横滚姿态，水温，舱内温度气压，灯光状态，


运行模式等，参数配置，远程联网，屏幕实时录像 


遥控手柄 2.4G 无线连接，10米有效距离，工业级手柄控制


 
通 信 


内置无线网卡，双频 WiFi（2.4G、5G） 


内置有线网卡，支持千兆有线网络（RJ45 接口） 


内置蓝牙 


定 位 集成全球定位系统，内置北斗+GPS 双系统定位 


姿态传感器 集成磁力计、加速度计、陀螺仪等传感器，实时感知控制箱
方向姿态，联动操控等。 


电 源 200~240VAC，50/60Hz，3kW MAX 


预留接口 防水 USB接口（3 个），防水 RJ45 网口（1 个）， 


防水 HDMI 接口（1个），防水拓展接口（1 个） 


工作温度 -10℃~50℃ 


 


 


 


储藏温度 -20℃~50℃ 


 潜 器 


使用环境 海水及淡水中均可使用 


最大潜深 2000米 


重 量 约 330kg 







青岛罗博飞海洋技术有限公司 


 


 


 


 版本：V2.1 


 
青岛罗博飞海洋技术有限公司 
 
电话：0532-67722128     网址：www.qdlbf.com 


第2页，共 3 页 
 


功耗 1500W 


尺 寸 1300mm×1000mm×800mm 


连续工作 18 个月以上 


搭载能力 约 100kg 


最大速度 ≥0.2m/s 


外壳材料 钛合金、POM 


摄像机 


图像传感器 1/2.8 CMOS（超低照度）； 


彩色 0.005Lux@F1.2(AGC ON),黑白 0Lux(IR ON)； 


焦距 2.8mm； 


视频分辨率 1080p超高清（1920×1080）@30fps； 


照 明 亮度 2 x 1000lm； 


 自动功能 自动定航 


预留接口 以太网，RS232，RS485，CAN（通讯可定制） 


工作温度 -10℃~40℃ 


 储藏温度 -40℃~50℃ 


 可搭载设备 水质传感器、机械臂等（可根据客户需求选配） 


绞车电缆 


电缆长度 标准 150米零浮力电缆（耐磨抗拉凯夫拉电缆，可


 电缆外径 ≤12mm 


电缆重量 9kg/100m 


抗拉强度 300kgf,内有凯夫拉绳编织层加强 


绞车材质 高强度压缩聚丙烯、6061-T6、316L  


绞车重量 约 30kg（含 150 米电缆） 
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绞车尺寸 700mm×500mm×580mm 


工作温度 -10℃~50℃ 


 储藏温度 -40℃~50℃ 
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清淤机器人 


控制箱 


系 统 PC 操作系统 


重 量 12.5kg 


尺 寸 长×宽×高：508mm×400mm×187mm 


防水等级 IP54 


显示屏 15.6寸液晶显示屏（高亮显示屏，日光下可见） 


处理器 Intel i7 处理器、4G 内存、120G硬盘，


Windows操作系统，预安装系统控制软件和驱动


程序 


遥控手柄 2.4G 无线连接，10米有效距离，工业级手柄控


制器，控制潜器水下运动等 


状态显示 
显示视频，时间日期，深度，航向、俯仰、横滚


姿态，水温，舱内温度气压，灯光状态，运行模


式等 


电 源 200~240VAC，50/60Hz，3kW MAX 


预留接口 
USB 接口；RJ45网口，HDMI 接口，可实现远程遥


控和数据物联 


潜 器 


使用环境 海水及淡水中均可使用 


作业深度 100 米 


重 量 约 90kg 


尺 寸 长×宽×高：1000mm×780mm×580mm 


最大速度 ≥1 节 


外壳材料 硬质氧化铝、316L不锈钢等 


保护框架 高强度压缩聚丙烯 
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吸污头 双吸口吸污，吸污头抬升高度 0-7cm 


摄像机 


CMOS Sony 1/2.8； 


彩 色  0.001Lux@F1.2(AGC ON), 黑 白  0Lux(IR 


ON)； 


光圈 F2.0； 


焦距 2.8mm； 


照片分辨率 200万（1920×1080）； 


照片格式 JPEG； 


视频分辨率 1080p@30fps； 


视频编码格式 HEVC/H.265  


照 明 


LED 灯 2颗，总光通量≥5000lm； 


色温：3000k（暖白）； 


无级调光； 


光束角 120°； 


CRI 85 


推进器 
8 个推进器（4 水平 4 垂直布局） 


前向≥30kgf , 垂向≥30kgf，横向≥20kgf 


传感器 


水温传感器，误差±2°C ，实时监测水温 


深度传感器，精度±1cm，实时监测下潜深度 


温湿度传感器，温度误差±0.3°C，湿度误差


±3%RH，实时监测潜器内部温湿度 


航姿传感器含陀螺仪,加速度计,磁力计传感器 


航向误差±3°，实时监测潜器航向及姿态 


自动功能 自动定深、自动定像，自动定稳等 


搭载设备 前视声呐、水下 GPS 


预留接口 以太网，RS232，RS485，CAN（通讯可定制） 


绞车电缆 


电缆长度 150 米零浮力电缆（可定制长度） 


电缆外径 ≤15mm 


电缆重量 9kg/100m 


抗拉强度 200kgf,内有凯夫拉丝加强 


专用绞车 高强度压缩聚丙烯，150m 线缆专用 
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绞车重量 约 20kg（含 150 米电缆） 


绞车尺寸 长×宽×高：430mm×370mm×440mm 


 







